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PROYECTO DE SERVICIO COMUNITARIO PARA VINCULACIÓN CON LA 

SOCIEDAD 

 

DATOS GENERALES DEL PROYECTO. 

 

1.1 NOMBRE DEL PROYECTO: 
Desarrollo de un  software para el control y mantenimiento del parque automotor del 

ministerio de agricultura, ganadería, acuacultura y pesca. 

1.2 ENTIDAD EJECUTORA: 
 

UNIVERSIDAD TÉCNICA DE AMBATO 

FACULTAD DE INGENIERÍA CIVIL Y MECÁNICA 

CARRERA DE INGENIERÍA MECÁNICA 

 

1.3 COBERTURA Y LOCALIZACIÓN: 
 

Provincia del Tungurahua 

 

1.4 MONTO: 
 

El costo del presente proyecto es de $1050 (Mil cincuenta dólares americanos) 

 

 

1.5 PLAZO DE EJECUCIÓN: 
 

Semestre académico marzo – agosto del 2013, según el cronograma adjunto 

 

 

1.6 SECTOR Y TIPO DE PROYECTO: 
 

Sector: Gestión Industrial. 

Tipo: Asesoramiento técnico. 

 

1.7 NÚMERO DE DOCENTES PARTICIPANTES: 
 

Dos 

1.8 NÚMERO DE ESTUDIANTES PARTICIPANTES: 
 

Cuatro 

 

1.9 ENTIDAD(ES) BENEFICIARIA(S): MINISTERIO DE AGRICULTURA, 

GANADERÍA, ACUACULTURA Y PESCA 

 

 

1.10 NÚMERO DE BENEFICIARIOS: Cincuenta 

 

 



 

 

 

 

DIAGNÓSTICO Y PROBLEMA. 

 

 

2.1 DESCRIPCIÓN DE LA SITUACIÓN ACTUAL DEL ÁREA DE 
INTERVENCIÓN DEL PROYECTO. 
 

 

 

El proyecto será desarrollado de acuerdo al ámbito de acción del ministerio de 

agricultura, ganadería, acuacultura y pesca. Que comprende toda la provincia de 

Tungurahua. 

 

Mapa: Ubicación Geográfica 

 

 

 
 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

El MINISTERIO DE AGRICULTURA, GANADERÍA, ACUACULTURA Y PESCA 

(MAGAP), los talleres se encuentra ubicado en el sector de Samanga-Puerto Arturo 

también contamos con un amplio parqueadero ubicado en las calles Quis Quis y los 

Shyris que dispone de un parque automotor de alrededor de 60 vehículos, en su 

mayoría camionetas, los mismos que no tienen un mantenimiento preventivo adecuado, 

esto se debe a un manejo inadecuado de la información para el mantenimiento 

vehicular, la deficiente comunicación por parte de los responsables de cada uno de los 

vehículos y la desorganización del personal encargado de esta área. Factores que han 

ocasionadoirregularidades en las actividades lo generaun desorden en la planificación y 

en la gestión del mantenimiento vehicular. 

 

La baja calidad de información y ausencia de un correcto registro y planificación para 

realizar un mantenimiento preventivo a los vehículos, que en su mayoría son 

camionetas que recorren diferentes lugares dentro de la provincia de Tungurahua, han 

sido los factores principales que han generado una desorganización dentro de la 

empresa. 

 

Con esta realidad, la necesidad de mantener un manejo adecuado de la información y 

correcta planificación es inminente. 

 

Además de la acción oportuna del  personal responsable de cada vehículo en 

cooperación con el director de la entidad y el coordinador del departamento de 

distribución de automotores, se encuentran limitados ya que mantienen un sistema 

inadecuado de manejo de información que no permite llevar a cabo las actividades de 

una manera oportuna y esto ocasiona daños imprevistos en los automotores, los cuales 

mediante un mejoramiento del sistema podrían preverse, además de la deficiente 

optimización en los periodos de trabajo y actividades relacionadas a este departamento. 
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b) Interpretación del árbol de problemas: 

 

 

El Ministerio de agricultura, ganadería, acuacultura y pesca de Tungurahua (MAGAP) se 

dedica a regular, normar, facilitar, controlar, y evaluar la gestión de la producción agrícola, 

ganadera, acuícola y pesquera del país; promoviendo acciones que permitan el desarrollo 

rural y propicien el crecimiento sostenible de la producción y productividad del sector 

impulsando al desarrollo de productores, en particular representados por la agricultura 

familiar campesina, manteniendo el incentivo a las actividades productivas en general. 

 

En la actualidad el Ministerio de agricultura, ganadería, acuacultura y pesca y afines de 

Tungurahua debido a la ausencia de un manejo adecuado de la información para realizar el 

mantenimiento preventivo de los vehículos que forman parte de la misma, la inadecuada 

comunicación por parte de los responsables de cada vehículo que tienen una información 

técnica incompleta de cada vehículo, causan fallas en los vehículos lo que provoca paras 

imprevistas en el trabajo y se incrementan los tiempos de mantenimiento lo que finalmente 

representan una desorganización en la gestión de mantenimiento. 



 

 

2.3. LÍNEA BASE DEL PROYECTO: 

 

SECTOR 

 

TIPO DE 

PROYECTO 

 

 

INDICADOR 

Gestión Industrial 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Asesoramiento Técnico  Se requiere implementar un 

sistema de base de datos digital de 

recolección, almacenamiento y 

manejo de actividades que 

involucren el parque automotor de 

la entidad beneficiaria (MAGAP), 

el cual costa de 60 vehículos que 

necesitan de una gestión de 

mantenimiento adecuada, la misma 

que se podrá lograr con la 

implementación del sistema en un 

periodo de 6 meses. 

 

 

 

 

2.4 IDENTIFICACIÓN Y CUANTIFICACIÓN DE LA POBLACIÓN 

OBJETIVO (BENEFICIARIOS DIRECTOS): 

 

Los beneficiarios del proyecto son: Cincuenta 

 

La Dirección Provincial del Ministerio de Agricultura, Ganadería, Acuacultura y Pesca 

(MAGAP), que dispone de un promedio de 60 vehículos los cuales conforman su 

parque automotor, que al ser una cantidad considerable de vehículos, nos encontramos 

en la necesidad de proporcionar un sistema computarizado para mejorar el control, 

mantenimiento y organización de las bases de datos, esto logrará controlar el 

funcionamiento correcto de cada uno de los vehículos y así poder cumplir con una 

gestión de mantenimiento adecuada. 

El personal encargado de planificar y controlar estas actividades, con sus respectivos 

cargos y responsabilidades son: 

 

 Ing. Fabián Valencia 

Coordinador de la entidad beneficiaria (MAGAP) 

DIRECTOR PROVINCIAL AGROPECUARIO 

 

 Ing. Jorge Cifuentes 

Jefe del departamento de distribución vehicular (MAGAP) 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 
GRUPOS INTERES RECURSOS Y 

MANDATOS 

PROBLEMAS 

PERCIBIDOS 

UNIVERSIDAD 

TECNICA DE 

AMBATO 

Vincular a los 

estudiantes con  la 

sociedad.  

Cumplir con el 

reglamento de 

régimen académico  

 

Estudiantes 

universitarios 

aislados con la 

comunidad. 

ESTUDIANTES Desarrollo de 

competencias en 

una evaluación de 

Ingeniería 

Mecánica en el 

desarrollo de 

software para un 

plan de 

mantenimiento 

vehicular. 

Cumplir con el 

reglamento de 

régimen académico 

en lo referente a la 

vinculación con la 

colectividad. 

 

Bajo desempeño 

laboral de los 

egresados y 

profesionales. 

Área de 

Distribución 

vehicular del 

MAGAP 

Contar con 

evaluaciones y 

asistencia técnica 

en cuanto a 

mantenimiento y 

control vehicular.  

Estatutos internos. 

Control de uso de 

vehículos 

Reglamentación 

sobre la 

distribución de 

vehículos 

Deficiente 

operatividad de los 

métodos de 

mantenimiento. 
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3.1 OBJETIVO GENERAL O PROPÓSITO: 
 

 

Desarrollo de  un software para mejorar el manejo de la información para el 

mantenimiento vehicular que pudiera ser utilizado por el personal del  Ministerio de 

Agricultura, Ganadería, Acuacultura y Pesca (MAGAP). 

 

 

 

 

 

 

 

3.2 OBJETIVOS ESPECÍFICOS O COMPONENTES: 
 

 

 Mejorar la disponibilidad de información técnica de cada vehículo. 

 Implementar  procesos de comunicación por parte de los responsables de cada 

vehículo. 

 Levantar información de cada vehículo. 
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5. PRESUPUESTO 

5.1 PRESUPUESTO POR ACTIVIDADES DEL PROYECTO 

 
COMPONENTES/ 

ACTIVIDADES Y 

SUBACTIVIDADES 

FUENTES DE FINANCIAMIENTO 

(dólares) 

 

TOTAL 

USD. APORTE RECURSOS 

ESTUDIANTES 

APORTE ENTIDAD 

BENEFICIARIA 

PLANIFICACIÓN: 10 10 20 

COMPONENTE 1: Acceso 

rápido a la información técnica de 

cada vehículo. 

260 170 430 

Actividad 1.1 

Actualización de la base de datos 

de cada uno de los vehículos. 

110 90 200 

Subactividad 1.1.1 Recolección 

y clasificación de los tipos de 

vehículos existentes. 

   

Actividad 1.2  

Actualización de especificaciones 

técnicas de cada vehículo. 

70 40 110 

Subactividad 1.2.1 Recolección 

de información técnica. 

   

Actividad 1.3  

Desarrollo del software. 

80 40 120 

Subactividad 1.3.1 Elaboración 

de parámetros necesarios para la 

codificación del software. 

   

COMPONENTE 2: 
Correcta comunicación por parte 

de los responsables de cada 

vehículo. 

160 140 300 

Actividad 2.1  

Supervisión en la entrega de 

informes de los responsables de 

cada vehículo. 

80 60 140 

Subactividad 2.1.1 Elaboración 

de hojas de informes. 

   

Actividad 2.2  

Implementación de 

procedimientos de control 

vehicular. 

80 80 160 

Subactividad 2.2.1 
Establecer un proceso adecuado 

para la elaboración y entrega de 

informes. 

   

COMPONENTE 3: Recolección 

de la información para el 

almacenamiento. 

170 150 320 

Actividad 3.1. 
Estandarización de reportes. 

50 50 100 

Subactividad 3.1.1 

Preparar formatos acorde a la 

información a ser recopilada. 

   

Actividad 3.2. 
Planificación estratégica. 

70 50 120 

Subactividad 3.2.1 Aplicación de 

técnicas de planificación. 

   



 

 

 

 

Actividad 3.3. 
Control de cada uno de los 

vehículos para un correcto 

mantenimiento.  

 

50 50 100 

INFORME FINAL: 20  20 

TOTAL 620 470 1090 

 

5.2 PRESUPUESTO POR CONCEPTO DEL PROYECTO 

 
CONCEPTO APORTE RECURSOS 

ESTUDIANTES 

APORTE ENTIDAD 

BENEFICIARIA 
TOTAL 

USD. 

Personal    

Equipos  300 200 500 

Materiales y Suministros 180 130 310 

Pasajes  75 90 165 

Servicios (refrigerios, fotocopias, 

etc.) 
65 50 115 

Total USD 620 470 1090 

 

 

 

 

 

 

 

 
          f)_____________________________                                                    f)_____________________________                          
 

 

           Ing. M. Sc. Francisco Pazmiño                                           Ing. Fabián Valencia 

    DECANO DE LA FACULTAD DE              COORDINADOR DE LA ENTIDAD BENEFICIARIA 

  INGENIERÍA CIVIL Y MECÁNICA 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

6. ANEXOS 
 

 

 



 

 

Ambato, 01 de marzo del 2013 

 

 

 

Ing. Fabián Valencia 

Director provincial agropecuario  

Ministerio de Agricultura, Ganadería, Acuacultura y Pesca (MAGAP) 

ENTIDAD BENEFICIARIA 

Presente 

De mi consideración: 

Por el presente me permito expresar a usted mi más cordial saludo y deseo de éxitos en 

sus funciones. A la vez que solicito se digne autorizar a quién corresponda, se brinde las 

facilidades necesarias para que el personal de la Facultad de INGENIERIA CIVIL Y 

MECÁNICA Carrera de INGENIERIAMECÁNICA, realicen la Planificación, 

Ejecución, Monitoreo y Evaluación de Proyecto Académico de Servicio Comunitario 

para Vinculación con la Sociedad, cabe indicar que dicho proyecto no involucra 

relación de dependencia alguna. 

 

Con esta finalidad y seguros de contar con su valiosa aprobación, se deberá suscribir el 

ACTA DE ACEPTACIÓN Y COMPROMISO adjunta o Convenio. 

Por la atención que se digne dar al presente, me suscribo de usted. 

Atentamente: 

 

 

 

 

Ing. Ms. 

Francisco Pazmiño 

DECANO DE LA FACULTAD DE INGENIERIA CIVIL Y MECÁNICA 

UNIVERSIDAD TÉCNICA DE AMBATO 



 

 

 

 

UNIVERSIDAD TÉCNICA DE AMBATO 

CENTRO DE VINCULACIÓN CON LA COLECTIVIDAD “CEVIC”  

 

FACULTAD DE INGENIERÍA CIVIL Y MECÁNICA 

 

ACTA DE ACEPTACIÓN Y COMPROMISO PARA LA PLANIFICACIÓN, 

EJECUCIÓN, MONITOREO Y EVALUACIÓN DE PROYECTOS 

ACADÉMICOS DE SERVICIO COMUNITARIO PARA VINCULACIÓN CON 

LA SOCIEDAD 

En la ciudad de Ambato, al primer día del mes de marzo del dos mil trece. La Dirección 

provincial del Ministerio de Agricultura, Ganadería, Acuacultura y Pesca (MAGAP), 

representada por el Ing. Fabián Valencia en calidad de Director provincial agropecuario 

y la Universidad Técnica de Ambato a través de la Facultad de Ingeniería Civil y 

Mecánica representada por el Ing. M. Sc. Francisco Pazmiño en calidad de Decano de 

Facultad, acuerdan celebrar la presente Acta de Aceptación y Compromiso, al tenor de 

las siguientes cláusulas: 

 

PRIMERA.- ANTECEDENTES. 

1.1.El Ministerio de agricultura, ganadería, acuacultura y pesca de Tungurahua 

(MAGAP) es una entidad gubernamental que se dedica a regular, normar, 

facilitar, controlar, y evaluar la gestión de la producción agrícola, ganadera, 

acuícola y pesquera del país. 

 

1.2. La Universidad Técnica de Ambato entre los principios que orientan sus 

funciones contempla la “Vinculación con la Sociedad”, en virtud de la cual esta 

Institución de Educación Superior pone a disposición de la comunidad su 

colaboración en áreas específicas a entidades, tanto públicas como privadas a 

través de la Facultad de Ingeniería Civil y Mecánica, Carrera de Ingeniería 

Mecánica. 

 



 

 

 

 

SEGUNDA.- OBJETIVOS 

 

2.1 OBJETIVO GENERAL 

 

- Facilitar la vinculación Universidad - Sectores sociales, productivos y 

culturales. 

 

2.2 OBJETIVOS ESPECÍFICOS 

 

- Establecer la cooperación interinstitucional entre la Facultad de Ingeniería 

Civil y Mecánica de la Universidad Técnica de Ambato y el Ministerio de 

agricultura, ganadería, acuacultura y pesca de Tungurahua (MAGAP)  

 

- Desarrollar en forma conjunta y participativa la Planificación, Ejecución, 

Monitoreo y Evaluación del Proyecto Académico de Servicio Comunitario para 

Vinculación con la Sociedad; en los campos de especialidad de las respectivas 

Carreras de la Facultad y según las necesidades de la Entidad Beneficiaria. 

 

TERCERA.- COMPROMISOS DE LAS PARTES  

 

3.1 La Dirección Provincial del Ministerio de agricultura, ganadería, acuacultura y 

pesca de Tungurahua (MAGAP) se compromete a: 

 

- Brindar las facilidades necesarias durante las Etapas de Planificación, 

Ejecución, Monitoreo y Evaluación del Proyecto a través de un Coordinador 

designado para el efecto, para que proporcione la información necesaria al 

personal de la Universidad Técnica de Ambato. 

 

- Suscribir a través de su coordinador el Ing. Fabián Valencia  los documentos 

respectivos de la Planificación, Ejecución, Monitoreo y Evaluación  del 

Proyecto para su posterior aprobación. 

 

 

 



 

 

 

 

3.2  La Universidad Técnica de Ambato se compromete a: 

- Prestar las facilidades necesarias a través del personal idóneo (docentes y 

estudiantes) que se requiera para el desarrollo de la Planificación, Ejecución, 

Monitoreo y Evaluación del proyecto “DESARROLLO DE UN  

SOFTWARE PARA EL CONTROL Y MANTENIMIENTO DEL PARQUE 

AUTOMOTOR DEL MINISTERIO DE AGRICULTURA, GANADERÍA, 

ACUACULTURA Y PESCA (MAGAP)”y presentar para su aprobación el 

proyecto académico de servicio comunitario para la vinculación con la 

Sociedad de una duración mínima de 80 horas de ejecución, las mismas que 

serán realizadas fuera de los horarios académicos normales, o periodo 

vacacional. 

 

Los celebrantes se ratifican en todo contenido de la presente Acta de “Aceptación y 

Compromiso” y para constancia firman en unidad de acto, cuatro ejemplares del mismo 

tenor y efecto en Ambato, al primer día del mes de Marzo de año 2013. 

 

 

 

 

 

 

Ing. M. Sc.Francisco Pazmiño                                                                                  Ing. Fabián Valencia 

DECANO DE  DIRECTOR PROVINCIAL 

 LA FACULTAD DE INGENIERIA CIVIL Y MECÁNICA                          Ministerio de Agricultura, 

                                                                                                      Ganadería, Acuacultura  

                                                                                                       Y Pesca (MAGAP) 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

Ambato, 01 de marzo del 2013 

Ing. Mg. 

Jorge Amores 

Coordinador de la Unidad de Vinculación con la Comunidad 

FACULTAD DE INGENIERÍA CIVIL Y MECÁNICA  

UNIVERSIDAD TÉCNICA DE AMBATO 

Presente 

 

De mi consideración 

Por el presente me permito expresar a usted mi más cordial saludo y deseo de éxitos en 

sus funciones, A la vez, que con el fin de que se digne realizar el trámite 

correspondiente; adjunto al presente se servirá encontrarla Planificación del Proyecto 

Académico de Servicio Comunitario para Vinculación con la Sociedad, con el Tema: 

“DESARROLLO DE UN  SOFTWARE PARA EL CONTROL Y MANTENIMIENTO 

DEL PARQUE AUTOMOTOR DEL MINISTERIO DE AGRICULTURA, 

GANADERÍA, ACUACULTURA Y PESCA.” desarrollada en la Universidad Técnica 

de Ambato bajo la coordinación del suscrito y con la participación de los siguientes 

Docentes proponentes Ing. Mg. Jorge Guamanquispe Toasa, Ing. Mg. Santiago Cabrera 

Anda. 

 

Además se adjunta el Proyecto de Convenio de Cooperación Institucional para la 

ejecución, monitoreo y evaluación del mencionado Proyecto. 

 

Por la atención que se digne dar al presente, me suscribo de usted. 

 

Atentamente: 

 

 

 

Ing. Mg. Jorge Guamanquispe Toasa 

COORDINADOR DEL PROYECTO 

 

Adjunto: Planificación del Proyecto y Proyecto de Convenio 
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2. FICHAS DE EVALUACIÓN DE ESTUDIANTES PARTICIPANTES. 

CUMPLIMIENTO DE HORAS DE VINCULACIÓN CON LA 

COLECTIVIDAD 
 

UNIVERSIDAD TÉCNICA DE AMBATO 

PROYECTO ACADÉMICO DE SERVICIO COMUNITARIO PARA VINCULACIÓN CON LA 

COLECTIVIDAD 

FACULTAD DE: INGENIERÍA CIVIL Y MECÁNICA   

CARRERA DE: INGENIERÍA MECÁNICA 

UNIDAD DE VINCULACIÓN CON LA COLECTIVIDAD 

ENTIDAD BENEFICIARIA:“MINISTERIO DE AGRICULTURA, GANADERÍA, 

ACUACULTURA Y PESCA (MAGAP)” 

NOMBRE DEL PROYECTO: “DESARROLLO DE UN  SOFTWARE PARA EL CONTROL Y 

MANTENIMIENTO DEL PARQUE AUTOMOTOR DEL MINISTERIO DE AGRICULTURA, 

GANADERÍA, ACUACULTURA Y PESCA (MAGAP)” 

No Nómina de los estudiantes del grupo Horas laboradas  Aprueba - Reprueba 

1 
Lincol Marcelo Naranjo Quispe  85 APRUEBA 

2 Ludwin Daniel Núñez Barriga  

83 
APRUEBA 

3 Edwin Eduardo Pazmiño Navarrete  

90 
APRUEBA 

4 Alex Omar Secaira López  

80 
APRUEBA 

    

 
 

  

 
 

  

 
 

  

    

 

 

 

 

 

 
   

   ING. JORGE GUAMANQUISPE                                              Ambato, 05 de junio del 2013 

DOCENTE COORDINADOR DEL PROYECTO  

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

3. RESUMEN DE BENEFICIARIOS 

 

3.1 MATRIZ DE ENFOQUE DE IGUALDAD 

 
UNIVERSIDAD TÉCNICA DE AMBATO 

CENTRO DE VINCULACIÓN CON LA COLECTIVIDAD 

FACULTAD: “INGENIERÍA CIVIL Y MECÁNICA” 

PROGRAMA: UNIDAD DE VINCULACIÓN CON LA COLECTIVIDAD  

CARRERA DE: “INGENIERÍA MECÁNICA“ 

PROYECTOS ACADÉMICOS DE SERVICIO COMUNITARIO PARA VINCULACIÓN CON LA SOCIEDAD 

PLANIFICADOS, EJECUTADOS, MONITOREADOS Y EVALUADOS 

 

 

 

PROYECTO:“DESARROLLO DE UN  SOFTWARE PARA EL CONTROL Y 

MANTENIMIENTO DEL PARQUE AUTOMOTOR DEL MINISTERIO DE 

AGRICULTURA, GANADERÍA, ACUACULTURA Y PESCA (MAGAP)” 

 

ENFOQUE DESCRIPCIÓN BENEFICIARIOS 

 

SEXO 

HOMBRE 40 

MUJER 10 

SUBTOTAL 50 

 

 

ETARIO 

MENORES DE 15 AÑOS  

DE 15 A 29 AÑOS 4 

DE 30 A 64 AÑOS 43 

DE 65 Y MAS AÑOS 3 

SUBTOTAL 50 

 

 

 

DISCAPACIDADES 

FÍSICA   

PSICOLÓGICA  

MENTAL  

AUDITIVA  

VISUAL  

SUBTOTAL  

 

 

PUEBLOS Y 

NACIONALIDADES 

INDÍGENAS  

MESTIZOS 50 

BLANCOS  

AFROAMERICANOS  

MONTUBIOS  

OTROS  

SUBTOTAL 50 

 

MOVILIDAD 

ECUATORIANO EN EL 

EXTRANJERO 

 

EXTRANJERO EN EL 

ECUADOR 

 

SUBTOTAL  
 

FUENTE: oficio DIPLEG-061-2011, julio 11,2011. SENPLADES 

 

 

 

 

f. ___________________________________________ 

 

Ing. Mg. Jorge Guamanquispe Toasa 



 

 

 

DOCENTE COORDINADOR DEL PROYECTO 

3.2 MATRIZ DE ENFOQUE TERRITORIAL 

 
UNIVERSIDAD TÉCNICA DE AMBATO 

CENTRO DE VINCULACIÓN CON LA COLECTIVIDAD 

FACULTAD: “INGENIERÍA CIVIL Y MECÁNICA” 

PROGRAMA: UNIDAD DE VINCULACIÓN CON LA COLECTIVIDAD  

CARRERA DE: “INGENIERÍA MECÁNICA“ 

 

PROYECTOS ACADÉMICOS DE SERVICIO COMUNITARIO PARA VINCULACIÓN CON LA SOCIEDAD 

PLANIFICADOS, EJECUTADOS, MONITOREADOS Y EVALUADOS 

 

 

PROYECTO:“DESARROLLO DE UN  SOFTWARE PARA EL CONTROL Y 

MANTENIMIENTO DEL PARQUE AUTOMOTOR DEL MINISTERIO DE 

AGRICULTURA, GANADERÍA, ACUACULTURA Y PESCA (MAGAP)” 

 
No. PROVINCIAS CANTÓN PARROQUIA No. DE 

BENEFICIARIOS 

01 AZUAY    

02 BOLÍVAR    

03 CAÑAR    

04 CARCHI    

05 CHIMBORAZO    

06 COTOPAXI    

07 EL ORO    

08 ESMERALDAS    

09 GUAYAS    

10 IMBABURA    

11 LOJA    

12 LOS RÍOS    

13 MANABÍ    

14 MORONA SANTIAGO    

15 NAPO    

16 PASTAZA    

17 PICHINCHA    

18 TUNGURAHUA Ambato La Matriz 50 

19 ZAMORA CHINCHIPE    

20 GALÁPAGOS    

21 SUCUMBIOS    

22 ORELLANA    

23 SANTO DOMINGO    

24 SANTA ELENA     

25 NO LIMITADO    

TOTAL    

 
FUENTE: oficio DIPLEG-061-2011, julio 11,2011. SENPLADES 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
f. ___________________________________________ 

 

Ing. Mg. Jorge GuamanquispeToasa 

DOCENTE COORDINADOR DEL PROYECTO 
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ANEXOS 

A 

ACCESO RÁPIDO A LA INFORMACIÓN 

TÉCNICA DE CADA VEHÍCULO 

 

 

 

 

 

 
 

 



 

 

 

 

 

COMPONENTE 1: Acceso rápido a la información técnica de cada vehículo. 

 

 El acceso rápido a la información de cada vehículo nos ayuda a encontrar las 

características de cada vehículo de una manera fácil y sencilla ahorrándonos 

tiempo y trabajo para un mejor seguimiento sistemático de cada automotor 

existente en garaje. 

 

Actividad 1.1 Actualización de la base de datos de cada uno de los vehículos. 

 

 Por medio de la actualización de la base de datos podemos tener los datos de 

cada vehículo al día para evitarnos inconvenientes o demoras a largo tiempo. 

 

Subactividad 1.1.1  Recolección y clasificación de los tipos de vehículos existentes. 

 

 De esta manera podemos clasificar los vehículos de acuerdo a su marca y tipo de 

vehículo para un mejor orden y recolección de datos y así mejoramos el tiempo 

de búsqueda para la revisión. 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ANEXO 

A1 

CLASIFICACIÓN DE LOS VEHÍCULOS POR 

MARCA Y TIPO 
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ANEXO 

   A2 

RECOLECCION DE INFORMACIÓN 

TÉCNICA DE CADA VEHÍCULO 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

Actividad 1.2  Actualización de especificaciones técnicas de cada vehículo. 

 

 En la actualización técnica de cada vehículo podemos actualizar las partes de 

suma importancia para que el inspector tenga un listado de todas las partes que 

ha sufrido daños o algún desperfecto. 

 

 

Subactividad 1.2.1  Recolección de información técnica. 

 

 Para la recolección de la información técnica nos ayudara a mejorar el 

rendimiento de nuestros vehículos existentes en nuestro garaje. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

ANEXO 

A3 

RECOLECCIÓN DE LA INFORMACIÓN 

TÉCNICA PARA EL MANTENIMIENTO DE 

CADA VEHÍCULO 
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ANEXO 

 

 

 

 

ANEXO 

   A4 

DESARROLLO DEL SOFTWARE 
 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

Actividad 1.3  Desarrollo del software. 

 

 Para un mejor desarrollo de esta información desarrollamos un software para la 

ubicación más ágil de los datos recolectados en los ítems anteriores. Y así 

mejoraremos nuestro mantenimiento vehicular. 

Su actividad 1.3.1 Elaboración de parámetros necesarios para la codificación del 

software. 

 

 En los parámetros que tenemos para la elaboración de un software tenemos fichas 

de recolección de datos, informes de daños de cada vehículo, daños o averías 

ocasionados en el trascurso de tiempo de operación de cada vehículo. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

MAGAP 

 

Tutorial 

 

 

1. Ingresar el número de vehículo a consultar para lo cual  se digita el código 

perteneciente al vehículo. 

 

 

2. Una vez digitada el código aparecerá  la información deseada con todas las 

características del mismo. 



 

 

 

3. En un caso que el vehículo no se encuentre en la base de datos aparecerá una 

advertencia que el vehículo no está registrado. 

 

 

4. Para contabilizar en recorrido del vehículo ingresar el kilometraje actual que 

registra el velocímetro que se encuentra el tablero de instrumentos del vehículo y 

guardar con el botón señalado. 



 

 

 

5. Una vez guardado el recorrido se debe revisar  las alertas del cambio de color de las 

pestañas. 

1. Si el kilometraje actual no llega al kilometraje de próximo cambio las pestañas 

estarán de color verde. 

 

2. Si el kilometraje actual ya es igual al kilometraje de próximo cambio las 

pestañas estarán de color tomate y se debe realizar el cambio de aceite. 

 



 

 

 

3. Si por motivos de jornadas de trabajo el kilometraje actual se pasa del 

kilometraje de próximo cambio las pestañas estarán de color rojo y el cambio se 

debe realizar de manera inmediata. 

 

6. Cuando se realiza el cambio de aceite se ingresa la fecha de cambio para el registro 

y se guarda con el botón señalado. 

 



 

 

 

7. Para revisar el reporte de cuantos cambios de aceite se realizaron de cada uno de los 

vehículos ingresar el año del cual se necesita la información en la pestaña señalada 

y dar un clic en el botón reporte. 

 

 

 

 

 

 

8. El reporte se despliega en otra ventana en la cual indica la información requerida. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

9. Para regresar al menú principal dar clic en el botón regresar. 

 

 

10. Para cambiar el responsable del vehículo ingresar el nombre del nuevo responsable 

y dar un clic en el botón cambiar responsable para que se guarde en la base de 

datos. 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

11. En la pestaña mantenimientos realizados se registra todos los mantenimientos que 

hasta entonces se ha realizado de los distintos vehículos. 

 

 

 

 

 



 

 

 

12. La cual se dirige a la siguiente ventana en la cual está registrado todas las 

especificaciones de los mantenimientos realizados de cada vehículo. 

 

 

 

13. Para regresar a la ventana principal dar un clic en el botón menú. 

 

14. Una vez terminado el trabajo guardar los cambios para que los datos ingresados no 

se pierdan y salir del programa. 

 

 



 

 

 

Con la ayuda de este tutorial facilitará el manejo del software para el control y 

mantenimiento del parque automotor del Ministerio de Agricultura, Ganadería, 

Acuacultura y Pesca (MAGAP) en mismo que se encuentra funcionando en su totalidad. 

 

En el desarrollo del software participaron los estudiantes:  

 

1. Lincol Marcelo Naranjo Quispe 

2. Ludwin Daniel Núñez Barriga 

3. Edwin Eduardo Pazmiño Navarrete 

4. Alex Omar Secaira López 

 

Con la ayuda de los docentes: 

 

1. Ing. Mg. Jorge Guamanquispe 

2. Ing. Mg. Santiago Cabrera Anda 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
f. __________________________________________ 

 

Ing. Mg. Jorge Guamanquispe 

 

DOCENTE COORDINADOR DEL PROYECTO 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

ANEXOS 

B 

COMUNICACIÓN INTERNA EN EL 

DEPARTAMENTO  

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

ANEXO 

B1 

CORRECTA COMUNICACIÓN POR PARTE DE 

LOS RESPONSABLES DE CADA VEHÍCULO. 
 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

COMPONENTE 2: Correcta comunicación por parte de los responsables de cada 

vehículo. 

 

 Para mantener la base de datos actualizada estableceremos procedimientos para la 

correcta entrega de la información y anomalías de los vehículos obteniendo así una 

buena comunicación por parte de los responsables de los vehículos. 

 

Actividad 2.1 Supervisión en la entrega de informes de los responsables de cada 

vehículo. 

 

 Para supervisar la entrega de los informes solicitaremos que dichos documentos se 

encuentren firmados por cada uno de los responsables de cada vehículo al momento 

de presentar al Jefe del departamento de distribución vehicular. 

 

Subactividad 2.1.1 Elaboración de hojas de informes. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

ANEXO 

B2 

FORMATO DE REVISIÓN VEHICULAR 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



 

 

 

 
 

 

 

Parabrisas:        Delantero

Vidrios:

Retrovisores:        Izquierdo

Luces: Retro

Accesorios:

Puertas:        Izquierda

Llantas:        Delanteras

Carrocería:

Bueno

Motor: Transmisión

Gata

f)__________________________ f)______________________

Sr/ra. ……….…….………………

Kilometraje de salida: Kilometraje de llegada:

Anomalías y Observaciones: 

ACCESORIOS Y HERRAMIENTAS

           Botiquín          Llave de ruedas

Extinguidor

Cinturón seg

Triang. de seg.

Tubo de escape

       Bajas

       Parqueo

       Plumas

       Pintura

Emergencia

Números

Estado Carrocería:         Excelente:          Malo

Posteriores

Medianas

Direc. Izq.

Placas

       Fuga de aceite Ruidos extraños

Ing. Jorge Cifuentes

Responsable del vehículo

Logotipo

         DATOS INFORMATIVOS VEHICULO 

          Jefe del departamento de distribución vehicular (MAGAP)

NORMAS VEHICULARES

 Ventanas Izquierdas Ventanas Derechas

Posterior

Tapicería

Interior

Intensas

Pito

Direc. Der.

Derecha

Derecho

Tipo:Placa:Numero  Vehículo:

REVISIÓN DE UNIDAD VEHICULAR

Nombre del responsable: Fecha de Revisión: 



 

 

 

 

Actividad 2.2 Implementación de procedimientos de control vehicular. 

 

 La implementación de un  proceso de control para el parque automotor del 

Ministerio de Agricultura, Ganadería, Acuacultura y Pesca (MAGAP) facilitara 

para para un correcto mantenimiento. 

 

Subactividad 2.2.1 Establecer un proceso adecuado para la elaboración y entrega de 

informes. 

 

Proceso de entrega de informes. 

 

1.- Revisión regular del vehículo previa a la salida a laborar. 

 1.1.- Controlar el nivel de aceite del motor, refrigerante, líquido de frenos y la 

presión de aire en los            neumáticos. 

 

2.- Controlar y registrar el kilometraje en la hoja de informe previa a la salida a laborar. 

 

3.- Una vez concluida la jornada de trabajo inspeccionar el vehículo para detectar 

anomalías en caso de que existan. 

 

4.- Controlar y registrar el kilometraje en la hoja de informe una vez terminada la jornada 

de trabajo. 

 

5.- Registrar cada una de las especificaciones señaladas en la hoja de informe.  

 

6.- Firmar la hoja de informe y entregar en el departamento de control vehicular. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ANEXOS  

  C  

RECOLECCION DE INFORMACIÓN 

 
 



 

 

 

 

 

 

ANEXO 

C1 

RECOLECCIÓN DE LA INFORMACIÓN 

PARA EL ALMACENAMIENTO 

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

COMPONENTE 3: Recolección de la información para el almacenamiento. 

 La recolección de información para el almacenamiento es uno de los pasos 

principales para tener una buena base de datos para el control vehicular, con la 

recolección de información podemos conocer la cantidad de vehículos con los 

que se cuenta actualmente, el estado de cada uno de ellos así como también las 

especificaciones técnicas de cada vehículo como: la marca, el número de placa, 

el tipo, el modelo, el país de origen, el número del chasis, motor que posee, 

color del vehículo, costo, etc. 

 

Actividad 3.1. Estandarización de reportes. 

 La estandarización de reportes nos permite tener un correcto orden en el manejo 

de la información ya que cada  uno de los reportes tiene un mismo formato el 

cual nos facilita su almacenamiento y así poder encontrar fácil y rápidamente 

algún dato o información en general. 

 

Subactividad 3.1.1 Preparar formatos acorde a la información a ser recopilada. 

 La preparación de los formatos nos permite una recolección rápida de la 

información ya que tenemos un espacio designado únicamente para cada tipo de 

especificación a ser recopilada. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

ANEXO 

C2 

FORMATOS DE RECOLECCIÓN DE 

INFORMACIÓN 
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Actividad 3.2. Planificación estratégica. 

La planificación estratégica es el corazón del trabajo de una organización. Si un marco 

estratégico no sabes a dónde ir o por qué quieres llegar allí. Por ello, tampoco importa 

por qué has llegado allí. Esta herramienta te ofrece una forma de realizar una 

planificación estratégica detallada, que puedes copiar en cualquier organización o 

proyecto que necesite realizarla. 

La capacidad de conducir los procesos institucionales viene dada por la sinergia del 

Triángulo de las Tres G, como elementos contenedores de la planificación estratégica: 

 

Subactividad 3.2.1 Aplicación de técnicas de planificación. 

Hay diversas técnicas empleadas en el proceso de Planificación Estratégica que 

provienen del área de Planificación Estratégica de las grandes empresas y se han ido 

adaptando. En general todas las técnicas tienen una utilidad diferenciada y es bueno 

conocerlas pues dependiendo de la situación de las organizaciones en diferentes 

momentos pueden ser unas más útiles que otras. De todas las técnicas, se proponen 

cuatro como técnicas básicas a considerar: 

 

 

 Autoevaluaciones basadas en estándares 

 Modelos de simulación 

 Cuadros de mando integrales y, 

 Gestión del portafolio 

 

 



 

 

 

 

Actividad 3.3. Control de cada uno de los vehículos para un correcto mantenimiento.  

 El control de cada uno de los vehículos nos permite tener una información 

actualizada de los parámetros técnicos de cada vehículo lo que facilita la 

planificación de un correcto mantenimiento.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

ANEXO 

C3 

INFORMACIÓN RECOLECTADA 
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INFORME FINAL DEL PROYECTO DE VINCULACIÓN 

 

 

I. INTRODUCCIÓN 

 

El Ministerio de agricultura, ganadería, acuacultura y pesca de Tungurahua 

(MAGAP) se dedica a regular, normar, facilitar, controlar, y evaluar la gestión de 

la producción agrícola, ganadera, acuícola y pesquera del país; promoviendo 

acciones que permitan el desarrollo rural y propicien el crecimiento sostenible de 

la producción y productividad del sector impulsando al desarrollo de productores, 

en particular representados por la agricultura familiar campesina, manteniendo el 

incentivo a las actividades productivas en general. 

En la actualidad el Ministerio de agricultura, ganadería, acuacultura y pesca y 

afines de Tungurahua debido a la ausencia de un manejo adecuado de la 

información para realizar el mantenimiento preventivo de los vehículos que 

forman parte de la misma, la inadecuada comunicación por parte de los 

responsables de cada vehículo que tienen una información técnica incompleta de 

cada vehículo ,causan fallas en los vehículos lo que provoca paras imprevistas en 

el trabajo y se incrementan los tiempos de mantenimiento lo que finalmente 

representan una desorganización en la gestión de mantenimiento. 

El presente proyecto pretende desarrollar  un software para mejorar el manejo de 

la información para el mantenimiento vehicular que pudiera ser utilizado por el 

personal del  Ministerio de Agricultura, Ganadería, Acuacultura y Pesca 

(MAGAP). 

 

 

 

 

 



 

 

II. ANTECEDENTES 

El MINISTERIO DE AGRICULTURA, GANADERÍA, ACUACULTURA Y 

PESCA (MAGAP), que dispone de un parque automotor de alrededor de 60 

vehículos, en su mayoría camionetas, los mismos que no tienen un mantenimiento 

preventivo adecuado, esto se debe a un manejo inadecuado de la información para 

el mantenimiento vehicular, la deficiente comunicación por parte de los 

responsables de cada uno de los vehículos y la desorganización del personal 

encargado de esta área. Factores que han ocasionado irregularidades en las 

actividades lo genera un desorden en la planificación y en la gestión del 

mantenimiento vehicular. 

La baja calidad de información y ausencia de un correcto registro y planificación 

para realizar un mantenimiento preventivo a los vehículos, que en su mayoría son 

camionetas que recorren diferentes lugares dentro de la provincia de Tungurahua, 

han sido los factores principales que han generado una desorganización dentro de 

la empresa.  

Con esta realidad, la necesidad de mantener un manejo adecuado de la 

información y correcta planificación es inminente. 

Además de la acción oportuna del  personal responsable de cada vehículo en 

cooperación con el director de la entidad y el coordinador del departamento de 

distribución de automotores, se encuentran limitados ya que mantienen un sistema 

inadecuado de manejo de información que no permite llevar a cabo las actividades 

de una manera oportuna y esto ocasiona daños imprevistos en los automotores, los 

cuales mediante un mejoramiento del sistema podrían preverse, además de la 

deficiente optimización en los periodos de trabajo y actividades relacionadas a 

este departamento. 

 

 

 



 

 

III. RESUMEN 

Se implementó un sistema computarizado para mejorar el control, mantenimiento 

y organización de las bases de datos del parque automotor de la Dirección 

Provincial Del Ministerio de Agricultura, Ganadería, Acuacultura y Pesca 

(MAGAP), esto se realizó con la creación de un software en el cual se puede 

ingresar todos los datos correspondientes a cada vehículo que forma parte del 

parque automotor, con este software se mantiene la información en orden ya que 

con tan solo digitar el número de registro del vehículo se puede obtener la 

información precisa como el número de placa, país de origen, el número del 

motor, número del chasis, cilindraje, mantenimientos realizados, responsable etc. 

Esta información que se obtiene en instantes permite un mantenimiento 

preventivo de los vehículos lo que significa que podemos saber con antelación 

como por ejemplo cuando se debe cambiar el aceite del motor, frenos, lo que 

previene paras imprevistas y asegura el correcto funcionamiento de los vehículos. 

 

1. NOMBRE DEL PROYECTO 

“DESARROLLO DE UN  SOFTWARE PARA EL CONTROL Y 

MANTENIMIENTO DEL PARQUE AUTOMOTOR DEL MINISTERIO DE 

AGRICULTURA, GANADERÍA, ACUACULTURA Y PESCA (MAGAP)” 

 

2. IMPACTO O BENEFICIO 

La Universidad Técnica de Ambato, Carrera de Ingeniería Mecánica, en su 

aspiración de contribuir con la sociedad, y en mutuo acuerdo con La Dirección 

Provincial del Ministerio de Agricultura, Ganadería, Acuacultura y Pesca 

(MAGAP), que dispone de un promedio de 60 vehículos los cuales conforman su 

parque automotor, que al ser una cantidad considerable de vehículos, nos 

encontramos en la necesidad de proporcionar un sistema computarizado para 

mejorar el control, mantenimiento y organización de las bases de datos, esto 

logrará controlar el funcionamiento correcto de cada uno de los vehículos y así 

poder cumplir con una gestión de mantenimiento adecuada.
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4. OBJETIVOS  

OBJETIVO GENERAL O PROPÓSITO. 

Desarrollo de  un software para mejorar el manejo de la información para el 

mantenimiento vehicular que pudiera ser utilizado por el personal del  Ministerio de 

Agricultura, Ganadería, Acuacultura y Pesca (MAGAP). 

 

OBJETIVOS ESPECÍFICOS O COMPONENTES. 

 Mejorar la disponibilidad de información técnica de cada vehículo. 

 Implementar  procesos de comunicación por parte de los responsables de cada 

vehículo. 

 Levantar  información de cada vehículo. 

 

5. RECURSOS MATERIALES Y HUMANOS 

 

5.1.Recursos Materiales 

CONCEPTO APORTE 

RECURSOS 

ESTUDIANTES 

APORTE 

ENTIDAD 

BENEFICIARIA 

TOTAL 

USD. 

Personal    

Equipos  300 200 500 

Materiales y Suministros 170 150 320 

Pasajes  65 105 170 

Servicios (refrigerios, 

fotocopias, etc.) 
50 50 100 

Total USD 585 505 1090 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

5.2.Recursos Humanos 

Docentes autores o 

participantes 

Miembros de la 

entidad beneficiaria 

Personal de 

apoyo externo 

Estudiantes 

participantes 

 Ing. Mg. Jorge 

Guamanquispe 

Toasa 

 

 Ing. Mg. Santiago 

Cabrera Anda 

 

 

Ing. Fabián 

Valencia 

Ing. Jorge Sifuentes 

  Lincol Marcelo 

Naranjo Quispe 

 Edwin Eduardo 

Pazmiño 

Navarrete 

 Alex Omar 

Secaira López 

 Ludwin Daniel 

Núnez Barriga 

 

6. RESULTADO DEL PROYECTO 

 

 

6.1. Productos y/o servicios obtenidos 

En este proyecto se cumplió con los objetivos en La Dirección Provincial del Ministerio 

de Agricultura, Ganadería, Acuacultura y Pesca (MAGAP), del cantón Ambato de 

acuerdo con lo programado. 

El desarrollo del software para el control y mantenimiento de los vehículos que posee  

(MAGAP), es un sistema que sirve  para mejorar el control, mantenimiento y 

organización de las bases de datos. 

Con este software se logró controlar el funcionamiento correcto de cada uno de los 

vehículos y así poder cumplir con una gestión de mantenimiento adecuada, también 

existe una mejoría en el almacenamiento y toma de datos ya que el software consta con 

un formato estandarizado  para todos los vehículos el cual proporciona cualquier 

información técnica o de mantenimiento con tan solo digitar el número de registro del 

vehículo.  

 

 



 

 

 

6.2. Número de Beneficiarios 

 

 

ENFOQUE DESCRIPCIÓN BENEFICIARIOS 

 

SEXO 

HOMBRE 40 

MUJER 10 

SUBTOTAL 50 

 

 

ETARIO 

MENORES DE 15 AÑOS  

DE 15 A 29 AÑOS 4 

DE 30 A 64 AÑOS 43 

DE 65 Y MAS AÑOS 3 

SUBTOTAL 50 

 

 

 

DISCAPACIDADES 

FÍSICA   

PSICOLÓGICA  

MENTAL  

AUDITIVA  

VISUAL  

SUBTOTAL  

 

 

PUEBLOS Y 

NACIONALIDADES 

INDÍGENAS  

MESTIZOS 50 

BLANCOS  

AFROAMERICANOS  

MONTUBIOS  

OTROS  

SUBTOTAL 50 

 

MOVILIDAD 

ECUATORIANO EN EL 

EXTRANJERO 
 

EXTRANJERO EN EL 

ECUADOR 
 

SUBTOTAL  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

6.3. Indicadores de logro 

 

INDICADORES 

VERIFIFICABLES 

OBJETIVAMENTE 

PRODUCTOS O 

RESULTADOS 

ALCANZADOS 

NIVEL DE 

CUMPLIMIENTO 

% 

 

Disminución en un 50% de 

paradas en el parque automotor 

para el mantenimiento y manejo 

de un stock mínimo de repuestos.  

 

 

Se logró implementar una 

manera correcta para llevar la 

gestión de mantenimiento y 

con esto se logró reducir las 

paradas y daños imprevistos 

en los automotores, además 

de tener un stock mínimo de 

repuestos necesarios para 

cada grupo de vehículos. 

 

 

 

85% 

 

Implementación de una hoja 

electrónica para: manejo de datos 

históricos y control de 

mantenimiento: mecánico y 

lubricación de alrededor de 60 

vehículos del parque automotor 

del Ministerio de Agricultura, 

Ganadería, Acuacultura y Pesca 

(MAGAP). 

 

Mediante la creación de una 

hoja electrónica se logró 

almacenar datos históricos e 

información de las 

condiciones mecánicas de 53 

vehículos que al momento 

están funcionando. 

 

 

 

 

 

 

 

 

100% 

 

 

Software instalado y en 

funcionamiento para el 

almacenamiento de información 

para el control del parque 

automotor. 

 

 

 

El software para el control 

vehicular se instaló de 

manera satisfactoria y su 

funcionamiento fue el 

esperado. 

 

 

 

 

100% 

 

 

Reportes diarios presentados y 

firmados por los responsables de 

cada vehículo. 

 

 

 

 

 

Los formatos establecidos 

para la entrega de reportes 

han sido eficaces para 

controlar su entrega diaria 

por parte de los responsables 

de cada vehículo. 

 

 

 

100% 

 

 

Formatos para planificación y 

documentación presentados y 

firmados. 

 

 

El control de la información 

se lleva acabo de una mejor 

manera mediante la buena 

organización que nos permite 

un formato preestablecido.  

 

 

 

 

 

100% 



 

 

 

7. CONCLUSIONES Y RECOMENDACIONES 

7.1. Conclusiones 

 Se creó el software de control vehicular que permitirá el mejor manejo, 

recolección y actualización de información del estado de cada uno de los 

vehículos. 

 Es de gran importancia que se mantenga el proceso de recolección de datos por 

parte de los responsables de cada vehículo. 

 

7.2. Recomendaciones 

 Se recomienda llevar a cabo los mantenimientos de los vehículos según lo 

programado. 

 Es necesaria la actualización permanente de información de cada uno de los 

vehículos, para evitar imprevistos. 

 

8. ANEXOS 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

Anexos Fotos: 

 

 

 
 

 

 
 

 

 
 


